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(S) Antriebsnnechanismus fur Druckmaschinen-Zusatzgerat 

@ Ein Mechanismus zum Antrieb eines Zusatzgerats (14) 
einer Druckelnheit in einer Druckmaschine. Der Mecha- 
nismus weist eine Hebeeirtchtung (A) zum vertrkalen Be- 
wegen des Zusatzgerats (14) zwischen einer Einsatzstel- 
lung und einer ersten Bereitschaftsstellung auf. Die erste 
Bereitschaftsstellung liegt tiefer als die Einsatzstellung. 
Das Zusatzgerat weist eine Oberseite (601) auf, die eine 
Obergangsstelle bildet, wenn sich das Zusatzgerat (14) in 
der Bereitschaftsstellung befindet. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung bezieht sich auf einen Antriebsme- 
chanismus fiir Zusatzgerate in Druckmaschinen und insbe- 
sondere auf einen Zusatzgerat-Antriebsmechanismus fiir 
cine Druckmaschine niit mehreren Druckeinheiten. 
[0002] Das US-Palenl 5,630,363 beschreibl eine lypische 
Druckmaschine, die mit einem Funktions-Zusatzgerat ver- 
sehen ist. Die Druckmaschine weist mehrere aufeinander- 
folgende Druckeinheiten auf. Jede Druckeinheit umfaBt ei- 
nen Plattenzylinder, einen Gummizylinder, einen Druckzy- 
linder und eine Druckfarbenzufiihrvorrichtung. Jede Druck- 
einheit ist femer mit einem Zusatzgerat ausgestattet, das 
zwischen ciner Einsatzstellung und einer Bereitschaftsstel- 
lung bewegbar ist. Die Einsatzstellung befindet sich in ei- 
nem zwischen der Druckeinheit und der benachbarten 
Druckeinheit festgelegten Arbeitsraum. Die Bereitschafts- 
stellung liegt oberhalb der Druckeinheit. Das Zusatzgerat ist 
an ein Ende eines Schwenkarms angeschlossen. Das andere 
Ende des Arms ist mit der Oberseite der Druckeinheit ver- 
bunden. Der Arm wird verschwenkt, um das Zusatzgerat 
zwischen der Einsatzstellung und der Bereitschaftsstellung 
zu verschieben. 

[0003] Bei dieser Druckmaschine befindet sich das Zu- 
satzgerat in seiner Bereitschaftsstellung oberhalb der zuge- 
ordneten Druckeinheit. Femer sind ein Lager, das als Dreh- 
punkt dient, und ein Motor, der den Arm verschwenkt, oben 
auf der Druckeinheit angeordnet. Dies beschrankt die An- 
ordnung anderer Einrichtungen oben auf der Druckeinheit. 
Wenn die Druckmaschine mit einer Plattenwechseleinrich- 
tung versehen ist, kann diese zudem das Zusatzgerat storen. 
[0004] Die ungepriifte japanische Patentveroffentlichung 
Nr. 11-314353 beschreibt eine andere typische Druckma- 
schine, die aufeinanderfolgende Druckeinheiten aufsveist. In 
jeder Druckeinheit sind ein Plattenzylinder, ein Gummizy- 
linder, ein Druckzylinder und eine Druckfarbenzufiihrein- 
richtung aufgenonunen. In jedem Arbeitsraum sind eine An- 
triebseinrichtung und ein Zusatzgerat angeordnet. Die An- 
triebseinrichtung verschiebt das Zusatzgerat innerhalb des 
Arbeitsraumes zwischen einer Bereitschaftsstellung und ei- 
ner Einsatzstellung, Das Zusatzgerat liegt in der Bereit- 
schaftsstellung vertikal. Zudem verlauft und bewegt sich 
das Zusatzgerat in der Bereitschaftsstellung horizontal. 
[0005] Das Zusatzgerat verschlieBt jedoch im wesentli- 
chen den zugeordneten Arbeitsraum, wenn es sich in der Be- 
reitschaftsstellung befindet. Zudem ist der Antriebsmecha- 
nismus in dem Arbeitsraum angeordnet. Somit ist es schwie- 
rig, Wartung und Inspektionen im Arbeitsraum durchzufiih- 
ren. 

[0006] Ziel der vorliegenden Erfindung ist es, einen Me- 
chanismus zum Antrieb eines Zusatzgerats einer Druckma- 
schine bereitzustellen, der es ermoglicht, den Raum ober- 
halb von Druckeinheiten wirksam zu nutzen und die Inspck- 
tions- und Wartungsarbeiten zu erleichtem. 
[0007] Um das vorgenannte Ziel zu erreichen, stellt die 
vorliegende Erfindung einen Mechanismus zum Antrieb ei- 
nes Zusatzgerats einer Druckeinheit in einer Druckmaschine 
bereit, der eine Hebeeinrichtung zum vertikalen Bewegen 
des Zusatzgerats zwischen einer Einsatzstellung und einer 
ersten Bereitschaftsstellung aufweisl, wobei die erste Be- 
reitschaftsstellung tiefer als die Einsatzstellung liegt und das 
Zusatzgerat eine Oberseite hat, die eine Ubergangsstelle 
festlegt, wenn sich das Zusatzgerat in seiner Bereitschafts- 
stellung befindet. 

[0008] Vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung sind in 
den Unteranspruchen beschrieben. 
[0009] Die Erfindung wird nachfolgend anhand der Zeich- 
nung im Prinzip beispielshalber noch naher erlautert. Es zei- 
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gen: 

[0010] Fig. 1 eine diagrammatische Darstellung der Bau- 
weise einer Druckmaschine mit einem Zusatzgerat-An- 
triebs mechanismus gemaB der vorliegenden Erfindung; 
5 [0011] Fig. 2 eine Perspektivdarstellung des Zusatzgerats 
aus Fig. 1; 

[0012] Fig. 3 eine Schnitldarstellung endang der Linie 3-3 
in Fig. 2; 

[0013] Fig. 4 eine Teildraufsicht auf das Zusatzgerat aus 
10 Fig.l; 

[0014] Fig. 5 eine Teildraufsicht auf das Zusatzgerat aus 
Fig. 4 in einem Betriebszustand; 

[0015] Fig. 6 eine Teilvorderansicht des 2^satzgerats aus 
Fig- 4; 

15 [0016] Fig. 7 einen vergroBerten Querschnitt durch eine 
Fallverhinderungseinrichtung endang der Linie 7-7 in Fig. 

2; 

[0017] Fig. 8 einen vergroBerten Querschnitt durch die 
Fallverhinderungseinrichtung aus Fig. 7 in einem Einsatz- 
20 zustand; 

[0018] Fig. 9 eine Diagrammdarstellung, welche die 
Druckmaschine aus Fig. 1 in einem ersten Einsatz- bzw. Be- 
triebszustand zeigt; 

[0019] Fig. 10 eine Diagranundarstellung, welche die 
25 Druckmaschine aus Fig. 1 in einem zweiten Einsatz- bzw. 
Betriebszustand darstellt; 

[0020] Fig. 11 eine Diagrammdarstellung, welche die 
Druckmaschine aus Fig. 1 in einem dritten Einsatz- bzw. 
Betriebszustand zeigt, und 
30 [0021] Fig. 12 eine Diagrammdarstellung der Druckma- 
schine aus Fig. 1 in einem vierten Einsatz- bzw. Betriebszu- 
stand. 

[0022] Unter Bezugnahme auf Fig. 1 weist eine Druckma- 
schine eine Reihe von Druckeinheiten 11 auf. Zwar sind nur 

35 zwei Druckeinheiten 11 gezeigt, doch es konnen, falls erfor- 
derlich, noch weitere Druckeinheiten 11 zu der Reihe hinzu- 
gefiigt werden. Ein Arbeitsraum 100, in dem eine Bedie- 
nungsperson Wartungs- und Inspcktionsarbeiten an den 
Druckeinheiten 11 durchfuhrt, ersU^eckt sich zwischen den 

40 benachbarten Druckeinheiten 11. Vom Zustand in Fig. 1 aus 
gesehen, ist am rechten Ende der Druckeinheit eine (nicht 
gezeigte) Papierzuftihreinrichtung und am linken Ende der 
Reihe von Druckeinheiten eine (nicht dargestellte) Papicr- 
ausgabeeinrichtung angeordnet. 

45 [0023] Jede Druckeinheit 11 weist ein Gehause 111, eine 
Plattenwechseleinrichtung 80 und ein Zusatzgerat 14 auf. 
[0024] Das Gehause HI ist L-formig ausgebildet und 
weist sowohl einen oberen Abschnitt 112 wie auch einen un- 
teren Abschnitt 113 auf. Der untere Abschnitt 113 des Ge- 

50 hauses 111 ist mit dem oberen Abschnitt 112 des benachbar- 
ten Druckeinheitengehauses 111 verbunden. In dem Ge- 
hause lU sind ein Plattenzylinder 12, ein Gummizylinder 
13, ein Druckzylinder und eine Druckfarbenzufiihreinrich- 
tung aufgenommen. We in Fig. 2 gezeigt, weist der obere 

55 Abschnitt 112 eine Inspektionsoffnung 28 auf, durch die das 
Innere des Gehauses 111 inspiziert wird. 
[0025] Die Plattenwechseleinrichtung 80 ist neben der In- 
spektionsoffnung 28 angeordnet. Zudem kann die Platten- 
wechseleinrichtung 80 an eine Position, in der sie die In- 

60 spekdonsofFnung 28 bedeckt, eine Position, in der sie die In- 
spektionsoffnung 28 teilweise bedeckt, und an eine Position, 
in der sie die Inspektionsoffnung 28 voUstandig offenlaBt, 
bewegt werden. 

[0026] Das Zusatzgerat 14 ist auBen an der Plattenwech- 
65 seleiruichtung 80 angeordnet. Am Gehause 111 ist zu beiden 
Seiten der Plattenwechseleinrichtung 80 eine Abdeckung 25 
befestigt. Eine Hebeeinrichtung fiir das Zusatzgerat, die in 
jeder Abdeckung 25 angeordnet ist, bewegt das Zusatzgerat 
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14 vertikai zwischen einer Einsaizstellung, einer ersten Be- 
reitschaftsstellung und einer zweiten Bereitschaftsstellung. 
Die durchgezogenen Linien in Fig. 2 zeigen das Zusalzgerat 
14 in der Einsatzstellung. Die unteren gestrichellen Linien 
in Fig, 2 zeigen das in der ersten Bereitschaftsstellung be- 5 
findliche Zusatzgerat, und die oberen gesirichelten Linien 
zeigen das Zusatzgerat, wenn es sich in der zweiten Bereit- 
schaftsstellung befindet. Am unteren Abschnitt 113 des Ge- 
hauses 111 erstreckt sich cine Nut 114. 
[0027] Wie in Fig. 1 gezeigt, steht ein polygonaler Vor- lO 
sprung 141 vom Boden des Zusatzgerats 14 vor. Das Zusatz- 
gerat 14 weist cine ft ache Oberseite 601 auf. Die Nut 114 
ninunt den Vorsprung 141 so auf, daB das Gehause 111 das 
Zusatzgerat 14 stiitzt. 

[0028] Fig. 3 zeigt eine der Hebeeinrichtungen fur das Zu- is 
satzgerat. Das Bezugszeichen A bezeichnet die gesamte He- 
beeinrichtung, die eine Fiihrung, eine Kugelundaufspindel 
und einen Motor umfaBt. 

[0029] Die Fiihrung umfaBt eine Schiene 21 und ein Glcit- 
element 22. Die Schiene 21 verlauft entlang einem Unterge- 20 
stell 26, das an einem Rahmen des Gehauses 111 befestigt 
ist. Das Gleitelement 22 ist beweglich auf der Schiene 21 
abgestiitzt. Die Kugelumlaufspindel weist eine Gewinde- 
stange 15 und eine Mutter 19 auf. Die Gewindestange 15 
verlauft parallel zur Schiene 21 und wird von Lagem 151, 25 
152 abgestiitzt, die am Untergestell 26 angebracht sind. 
[0030] Das Gleitelement 22 und die Mutter 19 sind an ei- 
nem allgemein T-formigen Arm 20 befestigt. Der Arm 20 
lauft durch einen Schlitz 25a (Fig, 2) der Abdeckung 25 und 
erstteckt sich bis zum Zusatzgerat 14, mit dem er auch ver- 30 
bunden ist. 

[0031] Der Motor 16 ist ein Servomotor mit einer Brems- 
funktion. Zudem ist der Motor 16 so an dem Untergestell 26 
befestigt, daB seine Abtriebswelle nach unten verlauft. An 
der Abtriebswelle des Motors 16 ist eine Riemenscheibe 17a 35 
befesdgt. Eine weitere Riemenscheibe 17b ist am unteren 
Ende der Gewindestange 15 angebracht. Ein Riemen 18 ver- 
bindet die Ricmcnscheiben 17a, 17b. 
[0032] Am Untergestell 26 sind Grenzschalter 23, 24 an- 
gebracht. Der Grenzschalter 23 weist ein Lichtsende- und 40 
ein Lichtempfangselement auf und ist elektrisch an den Mo- 
tor 16 angeschlossen. Wenn das Zusatzgerat 14 in die zweite 
Bereitschaftsstellung verschoben wird, tritt cin an der Mut- 
ter 19 befestigter Unterbrecher 19a in den Raum zwischen 
dem Lichtsende- und dem Lichtempfangselement. Dies be- 45 
wirkt, daB der Grenzschalter 23 den Motor 16 anhalt. 
[0033] Der Grenzschalter 24 weist auch ein Lichtsende- 
und ein Lichtempfangselement auf. Wenn das Zusatzgerat 
14 in die erste Bereitschaftsstellung verschoben wird, tritt 
der Unterbrecher 19a in den Raum zwischen dem Licht- 50 
sende- und dem Lichtempfangselement. Dies bewirkt, daB 
der Grenzschalter 24 den Motor 16 anhalt. 
[0034] In der Abdeckung 25 ist cine weitere Hebeeinrich- 
tung A auf der gegeniiberliegenden Seite der Flatten wech- 
seleinrichtung 80 angeordnet. Die beiden Hebeeinrichtun- 55 
gen A sind symmetrisch. Die Arme 20 der beiden Hebevor- 
richtungen A stiitzen das Zusatzgerat 14. 
[0035] Die Motoren 16 der beiden Hebevorrichtungen A 
werden betatigt, um das Zusatzgerat 14 vertikai zu bewegen. 
Dies bedeutet, daB jeder Motor 16 den zugeordneten Rie- 60 
men 18 bewegt, der seinerseits die Gewindestange 15 dreht 
und die Mutter 19 so wie das Gleitelement 22 geradlinig be- 
wegt. Dadurch wird das Zusatzgerat 14 vertikai zwischen 
des ersten und der zweiten Bereitschaftsstellung verscho- 
ben. Wenn das Zusatzgerat 14 die erste oder die zweite Be- 65 
reitschaftsstellung erreicht, wird der Motor 16 durch den 
Grenzschalter 23 oder den Grenzschalter 24 abgcschaltet. 
[0036] Die Fig. 4 und 6 zeigen das Zusatzgerat 14 im De- 
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tail. Das Zusatzgerat 14 ist hohl ausgebildet und umschlieBt 
eine Funkdonseinrichtung 50. 

[0037] Das Zusatzgerat 14 weist einen oberen Rahmen 30, 
einen unteren Rahmen 40, ein oberes Feld 60, ein unteres 
Feld 61 und ein Seitenfeld 62 auf. 

[0038] Der obere Rahmen 30 weist lange parallele Trager 
30a und kurze parallele Trager 30b auf. Die kurzen lYager 
30b liegen senloiecht zu den langen IVagem 30a und sind mit 
diesen verbunden. 

[0039] Es sei nun auf Fig. 6 Bezug genommen, in der der 
untere Rahmen 40 zwei parallele R^menstUcke 401 und 
zwei Bodenplatten 41 auf weist. Jedes Rahmen stiick 401 
umfaBt einen unteren Abschnitt 40a, obere Abschnitte 40b 
und vertikale Abschnitte 40c auf. Die oberen Abschnitte 40b 
befinden sich auf jeder Seite des Rahmenstucks 401. Der un- 
tere Abschnitt 40a befindet sich in der Mitte des Rahmen- 
stucks 401 in einer Lage unterhalb der oberen Abschnitte 
40b, und der untere Abschnitt 40a liegt parallel zum oberen 
Abschnitt 40b. Der vertikale Abschnitt 40c verlauft senk- 
recht zu den oberen und unteren Abschnitten 40a und ist mit 
diesen verbunden. Die Bodenplatten 41 sind an den entspre- 
chenden oberen Abschnitten 40b der Rahmenstiicke 401 be- 
festigt. 

[0040] Der Arm 20 jeder Hebevorrichtung A liegt zwi- 
schen den zugeordneten oberen und unteren Rahmen 30, 40 
und ist mit diesen verbunden. 

[0041] Das obere Feld 60, das kastenartig ausgebildet ist 
und einen offenen Boden hat, sitzt auf dem oberen Rahmen 
30 und ist an diesem befestigt. Zudem weist das obere Feld 
60 eine flache Oberseite auf, welche die flache Oberseite 
601 des Zusatzgerats 14 festlegt. An der inneren oberen 
Wandflache des oberen Feldes 60 sind Verstarkungsrippen 
angebracht. Die Verstarkungsrippen verlaufen z. B. parallel 
zueinander in Langsrichtung des oberen Feldes 60. Jede 
Verstarkungsrippe hat einen L-formigen Querschnitt. 
[0042] Das untere Feld 61 sitzt auf den unteren und verti- 
kalen Abschnitten 40a, 40c der Rahmenstiicke 401 und ist 
am unteren Rahmen 40 befestigt. Das untere Feld 61 und die 
unteren und vertikalen Abschnitte 40a, 40c der Rahmen- 
stiicke 401 bilden den Vorsprung 141, der von der Unterseite 
des Zusatzgerats 14 vorsteht. 

[0043] Das Seitenfeld 62 sitzt zwischen dem oberen und 
dem unteren Rahmen 30, 40 und ist an diesen befestigt. 
[0044] Die Funkdonseinrichtung 50 kann z. B. eine Laser- 
bilderzeugungseinrichtung, eine Hilfs-Druckfarbenforder- 
einrichtung, eine Lackfbrdereinrichtung, eine RegistermeB- 
einrichtung oder eine DruckfarbenmeBeinrichtung sein. Bei 
der bevorzugten Ausfuhrungsform ist die Funkdonseinrich- 
tung 50 eine Laserbilderzeugungseinrichtung. Die Laser- 
bilderzeugungseinrichtung 50 druckt mit einem Laserslrahl 
ein Bild auf den Plattenzylinder 12, um aufeinanderfolgende 
Zahlen auf Druckpapiere zu drucken. 
[0045] Die Laserbilderzeugungseinrichtung 50 ist in dem 
Raum angeordnet, der vom oberen Rahmen 30 und von den 
unteren und verdkalen Abschnitten 40a, 40c des unteren 
Rahmens 40 umgeben ist. Zudem wird die Laserbilderzeu- 
gungseinrichtung 50 von einem Horizontal-Verschiebeme- 
chanismus B gestiitzt. Der Horizontal- Verschiebemechanis- 
mus B verschiebt die Laserbilderzeugungseinrichtung 50 
horizontal zwischen dem Inneren des Zusatzgerats 14 und 
dem Inneren der zugeordneten Druckeinheit 11. 
[0046] Es sei nun auf Fig. 4 Bezug genommen, in welcher 
der Horizon tal-Verschiebemechanismus B eine Anordnung 
aus parallelen Schienen 42, 43 aufweist, die zu beiden Sei- 
ten der Laserbilderzeugungseinrichtung 50 angeordnet sind. 
Die Schienen 42, 43 sind auf der zugeordneten Bodenplatte 
41 angebracht. Auf den Schienen werden jeweils Vcarschie- 
beelemente 44, 45 gehalten, z. B. in Form von Schienen. 
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[0047] Auf jeder Seite der Laserbilderzeugungseinrich- 
tung 50 ist ein L-formiges Verbindungsteil 46 angeordneL 
Die Gleitelemente 44, 45 sind an das zugeordnete Vert>in- 
dungsteil 46 angeschlossen. Zwischen den b'eiden Verbin- 
dungsteilen 46 verlauft eine Stiitzplatte 51, die mil beiden 5 
verbunden ist. Die Laserbilderzeugungseinrichtung SO ist an 
der Stiitzplatte 51 befestigt. 

[0048J Ein Zylinder 52, z. B. ein Druckluftzylinder, ist fiir 
jede Anordnung der Schienen 42, 43 vorgesehen und paral- 
lel zu diesen angeordnet. Der Druckluftzylinder 52 weist ein lO 
Zylindergehause, einen Kolben und eine bewegliche Stange 
521 auf, die sich zusammen mit dem Kolben bewegt. Das 
Zylindeigehause ist an der zugeordneten Bodenplatte 41 be- 
festigt. Die bewegliche Stange 521 ist mit den zugeordneten 
Verbindungsteilen 46 verbunden. 15 
[0049] Ein zweiter Satz von Schienen 421, 431 und von 
zweiten Gleitelementen 441, 451 ist auf der linken Seite der 
Laserbilderzeugungseinrichtung 50 angeordnet, wie in Fig. 
6 zu sehen ist. Die zweiten Schienen 421, 431 sind parallel 
zu den Schienen 42, 43 auf der linken Bodenplatte 41 ange- 20 
ordnet. Die zweiten Gleitelemente 441, 451 warden jeweils 
auf den Schienen 421, 431 gehalten und sind zudem an ei- 
nem Arm 461 befestigt, der von dem linken Verbindungsteil 
46 vorsteht. Ein Kabel der Laserbilderzeugungseinrichtung 
50 lauft in die Einrichtung 50 durch deren Riickseite ein und 25 
ersireckt sich langs des Armes 461 und aus dem Zusatzgerat 
14 heraus. 

[0050] Bezugnehmend auf Fig, 4 ist eine Ofliiung 33, die 
dem oberen Abschnitt 112 gegenuberliegt, in den Riicksei- 
ten des oberen Feldes 60 und des Seitenfeldes 62 ausgebil- 30 
det. Die Lange der Offnung 33 enlspricht der Lange des un- 
teren Abschnitts 40a des unteren Rahmens 40, und die Hohe 
der Offhung 33 entspricht dem Abstand zwischen dem obe- 
ren Rahmen 30 und dem unteren Abschnitt 40a. Eine (nicht 
gezeigte) Abdeckung zum Schutz der Linse der Laserbilder- 35 
zeugungseinrichtung 50 deckt die Offnung 33 ab. Das obere 
Ende der Abdeckung ist iiber ein Schamier mit dem oberen 
Feld 60 verbunden. Eine Feder driickt diese Abdeckung zum 
Zusatzgerat 14 hin, um die Offnung 33 normalerweise zu 
verschlieBen. 40 
[0051] Durch Betatigen der Druckluftzylinder 52 wird die 
Laserbilderzeugungseinrichtung 50 horizontal verschoben. 
Wenn die Druckluftzylinder 52 betatigt wcrden, driicken die 
beweglichen Stangen 521 die Verbindungsteile 46 und ver- 
schieben die Gleitelemente 44, 45 entlang der Schienen 42, 45 
43. Dadurch werden auch die zweiten Gleitelemente 441, 
451 endang der zweiten Schienen 421, 431 verschoben. 
Dies fuhrt dazu, daB sich die Laserbilderzeugungseinrich- 
tung 50 horizontal gegen das Gehause 111 der Druckeinheit 
11 bewegt. Die Laserbilderzeugungseinrichtung 50 hebt die 50 
Abdeckung an und bewegt sich durch die Offnung 33 des 
Zusatzgerats 14 in das Gehause 111 hinein. Wenn die Laser- 
bilderzeugungseinrichtung 50 horizontal zu einer vorbe- 
stinuTiten Position bewegt wird, lauft die Stiitzplatte 51 ge- 
gen einen Anschlag im Gehause 111 an, Dadurch wird die 55 
Laserbilderzeugungseinrichtung 50 positioniert. Wenn die 
Druckluftzylinder 52 die Vert)indungsteile 46 und die Stiitz- 
platte 51 in die entgegengesetzte Richtung verschieben, be- 
wegen sich die Gleitelemente 44, 45, 441, 451 endang der 
Schienen 42, 43, 421, 431, bis die Laserbilderzeugungsein- 60 
richtung 50 in dem Zusatzgerat 14 aufgenommen ist. Wenn 
die Laserbilderzeugungseinrichtung 50 in dem Zusatzgerat 
14 aufgenommen ist, verschlieBt die Abdeckung die Oflf- 
nung 33 des Zusatzgerats 14 wieder. 

[0052] Die Druckmaschine ist mit einem Mechanismus 65 
versehen, der verhindert, dafi das Zusatzgerat 14 herunter- 
fallt, wenn es in die zweitc BereitschaftsstcUung angchoben 
wird. Die entsprechende Fallverhinderungseinrichtung ist 
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hinter Tiiren 76 angeordnet, die in Fig. 2 gezeigt sind. 
[0053] Die gesamte Fallverhinderungseinrichtung ist in 
Fig, 7 durch das Bezugszeichen 70 gekennzeichnet. Sie 
weist ein Basisteil 71 und einen Schwenkblock 73 auf. Das 
Basisteil 71 ist am Untergestell 26 an der zugeordneten Ab- 
deckung 25 angebracht. Der Schwenkblock 73 ist iiber einen 
Bobsen 77 verschwenkbar mil dem Basisteil 71 verbunden. 
Vom oberen Ende des Schwenkblocks 73 steht eine Stiitze 
72 vor. An der dem Untergestell 26 zugewandten Flache des 
Schwenkblocks 73 ist ein Stecker 75 angebracht. Am Unter- 
gestell 26 ist eine Steckdose 74 befestigt. Die Steckdose 74 
nimmt den Stecker 75 auf und halt den Schwenkblock 73. 
Der Schwenkblock 73 ist an der zugeordneten Tiir 76 befe- 
stigt, welche die Offnung 35 in der zugeordneten Abdck- 
kung 25 verschlieBt. 

[0054] Nachdem das Zusatzgerat 14 in die zweite Bereit- 
schaftsstellung gehoben wurde, zieht eine Bedienungsper- 
son die Fallverhinderungseinrichtungen 70 aus dem oberen 
Abschnitt 112 heraus. Zum Herauszichen der Fallverhinde- 
rungseinrichtungen 70 bringt die Bedienungsperson an jeder 
Tiir 76 einen Handgriff 761 an. Dann zieht die Bedienungs- 
person an jedem Handgriff, um den Stecker 75 aus der 
Steckdose 74 zu entfemen und den Schwenkblock 73 zu- 
sammen mit der Tiir 76 (aus der Sicht von Fig. 8: entgegen 
dem Uhrzeigersinn) um den Bolzen 77 zu drehen. Wenn die 
Slutze 72 in Kontakt mit dem Zusatzgerat 14 koirmii, tritl 
eine Eingriffsfiache 731 des Schwenkblocks 73 in Eingriff 
mit dem Basisteil 71. Dadurch wird die Drehung des 
Schwenkblocks 73 begrenzt. Die Stutze 72 ist so geneigt, 
daB die gesamte Hache ihres oberen Endes in Kontakt mit 
der unteren Flache des Zusatzgerats 14 kommt. 
[0055] Fig. 9 zeigt die Druckmaschine im Druckzustand 
Oder einem DruckabschluBzustand. Die Flatten wechselein- 
richtung 80 befindet sich in einer Lage, in der sie die Inspek- 
tionsoffnung 28 bedeckt. Das Zusatzgerat 14 befindet sich in 
der ersten Bereitschaftsstellung. Der Vorsprung 131 des Zu- 
satzgerats 14 ist in der Nut 114 des unteren Abschnitts 113 
aufgenommen. Das Zusatzgerat 14 wird so gehalten, daB 
seine Oberseite 601 horizontal ausgerichtet ist, 
[0056] Wenn sich das Zusatzgerat 14 in der ersten Bereit- 
schaftsstellung befindet, liegen keine Hindemisse im Ar- 
beitsraum 100 vor. Daher kann die Bedienunpsperson die 
Oberseite 601 des Zusatzgerats 14 als einen Ubcrgang be- 
nutzen und von einer Seite der Druckmaschine zu deren an- 
derer Seite gehen. Wenn die Bedienungsperson einen 
Druckvorgang vorbereitet oder nach einem Druckvorgang 
aufraumt, z. B. wenn der Operator den Gummizy Under 
wechsclt Oder das Inncrc der Druckeinheit reinigt, kann die 
Bedienungsperson direkter zu einem Zielpunkt gehen, ohne 
um die Druckmaschine herumgehen zu miissen. Wenn sich 
die Bedienungsperson auf dem Zusatzgerat 14 befindet, ist 
die auf die Hebeeinrichtungen A aufgebrachte Last gering, 
und die Hebeeinrichtungen A werden nicht beschadigt, da 
das Zusatzgerat 14 durch den unteren Abschnitt 113 der 
Druckeinheit 11 gestuizt wird. Zudem ist die Laserbilder- 
zeugungseinrichtung 50 im Zusatzgerat 14 aufgenommen. 
Dadurch wird das Zusatzgerat 14 vor Beschadigung ge- 
schutzt und sauber gehalten. 

[0057] Fig. 10 zeigt die Druckeinheit U in einem Zu- 
stand, in dem die Laserbilderzeugungseinrichtung 50 ein 
Bild auf den Plattenzylinder 12 druckt. Die Flatten wechsel- 
einrichtung 80 wird von der Stellung in Fig. 9 nach oben be- 
wegt, und die Inspektionsoffnung 28 ist teilweise geoffnet. 
[0058] Jeder Motor 16 ureibt die zugeordnete Hebeeinrich- 
tung A ao und hebt das Zusatzgerat 14 von der ersten Bereit- 
schaftssteliung in die Einsatzstellung. Der Horizontal- Ver- 
schiebemechanismus B bewegt die Laserbilderzeugungsein- 
richtung 50 horizontal aus dem Zusatzgerat 14 durch die In- 
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spektionsoffnung 28 hindurch und in die Druckeinheit 11, 
Die Laserbilderzeugungseinrichtung 50 drucki aufeinander- 
folgende Zahlen oder dergleichen mit einem Laserstrahl auf 
bedruckte Papiere. Da am Ende des Arbeitsraums 100 kein 
Hindemis vorhanden ist, kann die Bedienungsperson die s 
Laserbilderzeugungseinrichtung 50 von jeder Seite der 
Druckmaschine her inspizieren. 

[0059] Nach Beendigung des Druckvorgangs wird die La- 
serbilderzeugungseinrichtung 50 durch den Horizontal- Ver- 
schiebemechanismus B im Zusatzgerat 14 gelagert. Das Zu- lO 
satzgerat 14 wird dann durch die Hebevorrichtungen A in 
die erste BereitschaftssteUung abgesenkl. 
[0060] Fig. 11 zeigt den Zustand der Druckmaschine 11, 
wenn einc Bedienungsperson Inspektions- odcr Wartungsar- 
beiten vominunt. Die Plattenwechseleinrichtung 80 befindet 15 
sich an einer oberhalb der Darstellung von Fig. 10 gelege- 
nen Stellung. Das untere Ende der Plattenwechseleinrich- 
tung 80 befindet sich nahe dem oberen Ende der Inspekti- 
onsoffnung 28. In diescm Zustand ist die Inspektionsoff- 
nung 28 uber ihre gesamte Hohe h geoffnet 20 
[0061] Das Zusatzgerat 14 wird von den Hebeeinrichtun- 
gen A auf seine zweite BereitschaftssteUung angehoben. 
Der Operator bringt dann die Griffe 761 an den Schwenk- 
blocken 73 an, um die Schwenkblocke 73 herauszuziehen 
und die untere Flache des Zusatzgerats 14 mit den Stiitzen 25 
72 abzustuizen. In diesem Zustand driickt eine Abwarlsbe- 
wegung des Zusatzgerats 14 die Flache 731 der Schwenk- 
blocke 73 gegen das Basisteil 71. So bieibt die Stiitze 72 in 
Kontakt mit dem Zusatzgerat 14. 

[0062] Wenn sich das Zusatzgerat 14 in der zweiten Be- 30 
reitschaftsstellung befindet, gibt es im Arbeitsraum 100 
keine Hindemisse. Dadurch kann die Bedienungsperson den 
Arbeitsraum 100 von jedem Ende desselben her betreten 
und Inspektions- sowie Wartungsarbeiten an den Mechanis- 
men der Druckeinheit 11 durchfuhren. Da zudem die Fall- 35 
verhinderungseinrichtungen 70 verhindem, da6 sich das Zu- 
satzgerat 14 nach unten bewegt, kann die Bedienungsperson 
zudem selbst dann sichcr arbeiten, wenn die Hcbeeinrich- 
tungen A nicht funktionieren. Nach Beendigung der Inspek- 
tions- und Wartungsarbeiten werden die Schwenkblocke 73 40 
in ihre Ausgangsstellungen zuriickgefuhrt und die Hand- 
griff e 761 von den Tiiren 76 abgenommen. Dann senken die 
Hebceinrichtungen A das Zusatzgerat 14 auf die erste Be- 
reitschaftssteUung ab. 

[0063] Fig. 12 zeigt die Druckeinheit 11 in dem Zustand, 45 
wenn Flatten gewechselt werden. In diesem Zustand befin- 
det sich das Zusatzgerat 14 im ersten Bereitschaflszustand. 
Die Plattenwechseleinrichtung 80 wird zu einer vorbe- 
stimmten SteUung bewegt und geneigt, um die Platte des 
PlattenzyUnders 12 durch eine neue Platte zu ersetzen. In 50 
diesem Zustand befindet sich das Zusatzgerat 14 in der er- 
sten BereitschaftssteUung und stort somit den Plattenwech- 
selvorgang nicht. Dabei kann der Operator den Plattenwech- 
selvorgang von beiden Seiten der Druckmaschine her uber- 
prufen. 55 
[0064] Der Antriebsmechanismus fur das Zusatzgerat ge- 
maB der vorliegenden Erfindung hat die nachfolgend be- 
schriebenen VorteUe: 

Wenn sich das Zusatzgerat 14 in der ersten Bereitschaftsstel- 
lung befindet, die unterhalb der Einsatz- bzw. Betaligungs- 60 
steUung Uegt, sind im Arbeitsraum 100 keine Hindemisse 
vorhanden. Dadurch kann die Bedienungsperson die Ober- 
seite 601 des Zusatzgerats 14 als Ubergang benutzen und 
von dner Seite der Druckmaschine zur anderen gehen. Da- 
mit kann die Bedienungsperson Inspektions- oder War- 65 
tungsvoigange von einer gewiinschten Position aus durch- 
fiihren, ohne um die Druckmaschine herumgchen zu miis- 
sen. Dies fiihrt zu einer verbesserten WiricsamkeiL Zudem 



stutzt der untere Abschnitt 113 die Druckeinheit 11. Damit 
werden die Hebeeinrichtungen A selbst dann nicht bescba- 
digt, wenn die Bedienungsperson auf dem Zusatzgerat 14 
lauft. 

[0065] Der Arbeitsraum 100 bieibt auch dann geoffnet, 
wenn das 2^satzgerat 14 in die zweite BereitschaftssteUung* 
die sich oberhalb der EinsatzsteUung befindet, angehoben 
wird. So kann die Bedienungsperson den Arbeitsraum 100 
von der Vorder- und Ruckseite der Druckmaschine her be- 
treten, urri Inspektions- und Wartungsarbeiten durchzufLih- 
ren. Da die FaUverhinderungseinrichtungen 70 verhindem, 
da6 sich das Zusatzgerat 14 nach unten bewegt, kann die Be- 
dienungsperson die Inspektions- und Wartungsarbeiten si- 
cher durchfuhren. 

[0066] Das Zusatzgerat 14 bewegt sich vertikal Langs des 
oberen Abschnitts 112 der Druckeinheit 11 und belegt nicht 
den Raum oberhalb der Druckeinheit 11. Somit kann der 
Raum oberhalb der Druckeinheit 11 fur andere Zwecke ver- 
wendet werden. 

[0067] Die Laserbilderzeugungseinrichtung 50 ist im Zu- 
satzgerat 14 aufgenommen und wird, falls erforderUch, zum 
Gehause 191 der Druckeinheit 11 hin bewegt. So wird die 
Laserbilderzeugungseinrichtung 50 vor Beschadigung ge- 
schiitzt und bieibt sauber. 

[0068] Wenn die Plattenwechseleinrichtung 80 Flatten 
wechselt und das Zusatzgerat 14 vertikal auf die erste Be- 
reitschaftssteUung abgesenkt wird, kommt es zu keiner ge- 
genseitigen Stoning zwischen dem Zusatzgerat 14 und der 
Plattenwechseleinrichtung 80. Dies vereinfacht die Vertikal- 
verschiebungssteuerung des Zusatzgerats 14. 
[0069] Dem Fachmann ist bekannt, dafi er die vorstehend 
geschilderten MaBnahmen auch in mancher anderen, beson- 
deren Weise ausfuhren kann, ohne vom Gedanken oder Um- 
fang der Erfindung abzuweichen. 

[0070] So kann er insbesondere z. B. vorsehen, daB in be- 
vorzugter Ausfuhrungsform die Gewindestange 15 und die 
Mutter 19 das Zusatzgerat 14 auch vertikal und die Zylinder 
52 die Funktionseinrichtung 50 horizontal bewegcn. Es kon- 
nen hierzu aber auch andere Vorrichtungen, wie z. B. ein 
Riemen und Riemenscheiben, eingesetzt werden, um das 
Zusatzgerat 14 zu bewegen. 

[0071] Bei der oben beschriebenen Ausfuhrungsform 
wird die Funktionseinrichtung 50 nur in horizontaler Rich- 
tung bewegt. FaUs gewOnscht oder erforderUch, kann die 
Funktionseinrichtung 50 jedoch sowohl in horizontaler wie 
auch in vertikaler Richtung vom Inneren des Zusatzgerats 
14 aus zum Gehause 111 der Druckeinheit 11 bewegt wer- 
den. 

[0072] Zudem verschwenkt der Operator bei der oben be- 
schriebenen Ausfuhrungsform die FaUverhinderungsein- 
richtungen 70 von Hand. Es kann jedoch ohne weiteres auch 
ein Motor oder ZyUnder verwendet werden, um die FaUver- 
hinderungseinrichtungen 70 zu verschwenken. Zudem kann 
das Zusatzgerat 14 auch automatisch abgestutzt werden, 
wenn es auf die zweite BereitschaftssteUung angehoben 
wird. 

Patentanspriiche 

1. Antriebsmechanismus fur ein Zusatzgerat einer 
Druckeinheit in einer Druckmaschine, wobei der Me- 
chanismus gekennzeichnet ist durch: 
eine Hebeeinrichtung (A) zum vertikalen Bewegen des 
2^satzgerats zwischen einer EinsatzsteUung und einer 
ersten BereitschaftssteUung, wobei die erste Bereit- 
schaftssteUung tiefer als die EinsatzsteUung Uegt und 
das Zusatzgerat eine Oberscitc (601) aufweist, die einc 
UbergangssteUe bildet, wenn sich das Zusatzgerat in 
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derBereitschaflsstellung befindet. 

2. Mechanismus nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Hebeeinrichtung (A) das Zusatzgerat 
zudem vertikal in eine zweile Bereitschaftsstellung be- 
wegt, wobei die zweite Bereitschaftsstellung hoher 5 
liegt als die Einsatzstellung. 

3. Mechanismus nach Anspruch 1 oder 2, der zusatz- 
lich gekennzeichnet ist durch: 

eine horizontale Verschiebeeinrichtung (B) zum hori- 
zonlalen Bewegen einer Funklionseinrichtung (50) lO 
vom 21usatzgerat zur Druckeinheit, wobei die Funkd- 
onseinrichtung normalerweise im Zusatzgerat aufge- 
nommen ist. 

4. Mechanismus nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Zusatzgerat eine Unterseite aufweist, 15 
die von der Druckeinheit gestutzt wird, wenn das Zu- 
satzgerat sich in der ersten Bereitschaftsstellung befin- 
det. 

5. Mechanismus nach einem der Anspriiche 2 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet, dafi das Zusatzgerat von einer 20 
Fallverhinderungseinrichtung (70) gestutzt wird, wenn 

es sich in der zweiten Bereitschaftsstellung befindet. 

6. Mechanismus nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Fallverhinderungseinrichtung (70) 
eine verschwenkbare Stiitze (73), die zwischen einer 25 
ersten und einer zweiten Schwenkstellung verschwenkt 
werden kann, und ein Basisteil (71) zum Haltcm der 
verschwenkbaren Stutze (73) aufweist, wobei die ver- 
schwenkbare Stutze (73) das Zusatzgerat (14) abstutzt, 
wenn sie sich in der ersten Schwenkstellung befindet, 30 
und eine Eingriffsflache (731) hat, die in Eingriff mil 
dem Basisteil (71) tritt, wenn sie sich in der ersten 
Schwenkstellung befindet, wobei der Eingriff zwischen 
der Eingriffsflache (731) und dem Basisteil (71) ein 
Verschwenken der verschwenkbaren Stiitze (73) ein- 35 
schrankt. 

7. Mechanismus nach einem der Anspriiche 1 bis 6, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Hebevorrichtung (A) 
eine Schiene (21), ein Gleitelement (22), das endang 
der Schiene (21) gleitet, eine parallel zur Schiene (21) 40 
angeordnete Gewindestange (15), eine in Eingriff mit 
der Gewindestange (15) stehende Mutter (19) und ei- 
nen Motor (16) zum Drchen der Gewindestange (15) 
aufweist, wobei das Zusatzgerat (14) an das Gleitele- 
ment (22) und die Mutter (19) angeschlossen ist, 45 

8. Mechanismus nach einem der Anspriiche 3 bis 7, 
dadurch gekennzeichnet, daB die horizontale Verschie-: 
beeinrichtung (B) eine Schiene (42, 43), ein Gleitele- 
ment (44, 45), das endang der Schiene (42, 43) gleitet 
und an die Funkdonseinrichtung (50) angeschlossen 50 
ist, und einen Zylinder (52) zum Bewegen der Funkd- 
onseinrichtung (50) aufweist. 



Hierzu 8 Seite(n) Zeichnungen 



60 



65 



ZEICHNUNGEN SEUE 1 



Nummen 
Int. CI 7: 

Offenlegungstag: 



DE101 22 179 A1 
B41F 13/DO 

29. November 2001 




101 480/936 



ZEICHNUNGEN SEITE 2 



Nummer 
Int. Cl.^- 

Offenlegungstag: 



DE10122 179 A1 
B41F 13/00 

29. November 2001 




101 480/936 



ZEICHNUNGEN SErTE3 



Nummen 
Int. Cl7: 

Offenlegungstag: 



DE10122 179 A1 
B41F 13/DO 

29. November 2001 




101 480/936 



ZEICHNUNGENSEITE4 



Nummer: 
Int Cl.^: 

Offenlegungstag: 



DE101 22 179 A1 
B41F 13/00 

29. November 2001 



Fig. 4 




11 



11 



101 480/936 



ZEICHNUNGENSEPTES 



Nummer 
Int. Cl7: 

Offenlegungstag: 



DE101 22179A1 
B41F 13ffN> 

29. November 2001 




101 480/936 



ZEICHNUNCaEN SEITE 6 



Nummer: 
Int. Cl.^: 

Offenlegungstag: 



DE101 22179A1 
B41F 13/00 

29. November 2001 



Fig. 7 



761 





101 480/936 



ZEICHNUNGENSEITE7 



Nummen 
Int. Cl7: 

Offenlegungstag: 



DE101 22 179 A1 
B41F 13/DO 

29. November 2001 



Fig. 9 




114 



Fig. 10 




114 



101 480/936 



ZEldHNUNdtN SEITES 



Nummer: 
Int. Cl.^: 

Offenlegungstag: 



DE101 22 179 A1 
B41F 13/00 

29. November 2001 



Fig. 11 



N ! 



11 1^601 



141 




80 



10 

/ 



11 



^28 



Fig. 12 




114 



101 480/936 



esp@cfcnet document view 



Page 1 of 1 



Drive mechanism for attachment unit for printing press, unit moved down to allow 
operator to climb over to other side and moved up to allow front to back access of 
machine 



Patent number: 
Publication date: 
Inventor: 
Applicant: 
Classification: 

- international: 

- european: 
Application number: 
Priority number(s): 



DE10122179 
2001-11-29 
SUZUKI IKUMA (JP) 

SAKURAI GRAPHIC SYSTEMS CORP (JP) 

B41F13/00 
B41F13/00 

DE2001 1022179 20010508 

JP20000136176 20000509; JP20000308259 20001006 



Also published as: 

Q JP2002029023 (A) 



Report a data error here 



Abstract Of DEI 01 221 79 



Attachment unit is moved by motor and tracks located 
under cover (26) to first stand-by position which allows 
maintenance person/operator access to work space, 
by using top of unit (14) to pass over firom one side of 
printer to other When unit (14) is in second stand-by 
position, above operation position, operator can move 
in work space from front to rear side of printing 
machine. Attachment unit (14) is located at the plate 
change unit (80). Unit lifting device is located at both 
side of unit (80) under cover (25). Attachment houses 
e.g. laser imaging unit. Attachment unit is moved to 
lower first stand-by position, below its operating 
position. Its base fits into groove (114) of machine. It 
allows maintenance person/operator access to work 
space, by using top of unit (14) to pass over from one 
side of printer to other. When unit (14) is in second 
stand-by position, above operation position, operator 
can move in work space from front to rear side of 
printing machine. A fall prevention device is pulled out 
in second stand-by position. Unit is moved vertically 
along upper section of printing device. 
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